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| Fig. 2.8 - Sottrazione di due vettori con il metodo del triangolo.
‘ W a) Idue vettori Pe Q. Fig. 2.9 - Applicazione ripetuta del metodo
‘ W b) Somma di P e — Q con il metodo del triangolo. del triangolo alla somma di tre vettori.




SCOMPOSHBNE CIgs0rze

21N un punto Qstituita
R 0 piu forze ge insieme hanno
| casl di part '
omponenti (<
jante 1| metos
congiunge a di ounta di F.

2. S0no note le I8 | CIESERIa Compone andéndo
per lapuntadi ‘ hezioni, secd egola
del parallelogramnie IN(EQPSIE e verso di FYed F..

a) Scomposizione della forza F in due componenti quando ¢ nota una delle componenti (ad esempio F,).
b) Scomposizione della forza F in due componenti quando sono note le rette d’azione delle componenti F ed F,.
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| momento M nispetto al punto O
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1.Punto di applicaziore

3.Direzione perpendicolare a
4.V erso secondo laregoladellantg

II momento misuralatendenza della
corpo attorno ad un asse fisso diretto lu
intensita:

M = Feb

Essendo laforza espressain Newton [N] e la distar
metri [m], il momento di unaforza sara espresso in
Newtonemetro [Nem]

Regola del pollice della mano
destra per stabilire il verso del momento.
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In questo modo s potra determinare la pos
della risultante, cioé la sua distanza da un pu
arbitrario (che perd per semplicita, sara da porre
sulla retta d’azione di una delle forze).
L’eventuale risultato negativo attesta che il segno
del momento della risultante non €& quello giusto,
cioe che la risultante s trova, rispetto a polo,
dalla parte opposta a quella prevista.
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erifiica dellFesfsIEil NTEgis)

A applicatae RO occorrono due e eme Bita

. L RUMEro es g che misurail valore d&

. Sidefin il forze, QU B che produce gli stessi €

. L’insiemed ONtempore e SU UN COrpo, costituisce

. Larisultante si Cg guadrato 3 g aquello del parallelogra

. Larisultante di piu d Rlicando p etodo del parallelogra
. |1l metodo del triangolo s A ri sultante e

. LaforzaF, cheagiscein un juita con dt orze con laregola del pa

. Il metodo analitico del calcolo dé diante |af® arnot

. Quando due forze sono perpendicola e il teorente ora
. Il teoremadel seni si adopera per larisol

. Si definisce momento di una forza F rispetto & Q dell’inte orza F per ladistanza (braccio) del punto
O dallaretta d’azione dellaforza

. Essendo laforzain Kg e ladistanzain cm il momente

\Y
. L’unita di misuradel momento €il Newton \/
\Y

. |l verso del vettore momento si determina con laregola delld seconda d&i casi
. Ladirezione del vettore momento e perpendicolare a piano della Vv

. Il Teoremadi Varignon afferma che la somma dei momenti delle for punto O, € uguale al momento dellarisultante
diviso il braccio rispetto allo stesso punto Vv F

. Il Teorema di Varignon per due forze si scrive cosi: R x b=(F; x b,)+(F, x Vv F




