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SINTESI E APPUNTI
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Il moto è relativo

Ogni moto va studiato dopo avere fissato un 
sistema di riferimento, cioè un punto di vista da 
cui osservare il fenomeno

Un sistema di riferimento è rappresentato da una 
terna di assi cartesiani
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In genere noi 
studiamo i fenomeni 
prendendo come 
sistema di riferimento 
la Terra
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La traiettoria di un punto 
materiale  è l insieme 
delle posizioni  occupate 
dal punto materiale
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La velocità è una grandezza vettoriale 
definita come rapporto tra spazio percorso 
e tempo impiegato a percorrerlo

V = s/ t = (s s0)/(t t0)
Dove s0 è lo spazio percorso all istante t0

ed s lo spazio percorso all istante t.

L unità di misura nel S.I. è il m/s
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Un moto si dice rettilineo uniforme quando il corpo 
percorre spazi uguali in uguali intervalli di tempo, 
muovendosi in linea retta

In questo caso la velocità è costante

L equazione oraria di questo tipo di moto, cioè la 
relazione esistente tra spazio e tempo, è del tipo:

S = vt + so  (assumendo t0 = 0)

Il grafico spazio-tempo è una retta
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Dalla pendenza del grafico si può risalire al valore 
della velocità

Basta infatti determinare il coefficiente angolare 
della retta

Attenzione:

Non confondete pendenza con inclinazione della 
retta, quest ultima dipende infatti solo dalla 
scala scelta.
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Un moto è vario se la velocità non è costante

In questo caso parliamo di velocità media come rapporto 
tra lo spazio percorso e l intervallo di tempo impiegato a 
percorrerlo

Vm = s/ t
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Il diagramma non sarà chiaramente 
una retta ma una curva

Considerando la pendenza della 
secante la curva nei vari 
intervalli di tempo potremo 
determinare la velocità media
Se consideriamo un intervallo di 
tempo tendente a zero potremo 
determinare la velocità
istantanea  

La pendenza della tangente la 
curva nel punto corrispondente 
l istante considerato ci darà il 
valore della velocità istantanea
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